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Spis czesci i tomow dokumentacji

Budowa stacji prostownikowej abonenckiej dla zasilania sieci
trolejpbusowej wraz z zasilaniem po stronie SN 15kV i kablami
zasilaczy pradu statego zlokalizowanej przy ul. Kieleckiej w Gdyni.

PROJEKT BUDOWLANY

Stacja prostownikowa trakcyjna trolejbusowa ,,Kielecka” wraz z liniami kablowymi

zasilajacymi 15kV, nn i trakcyjnymi

BUDYNEK STACJI WRAZ Z PRZYLACZAMI 1 PLACEM MANEWROWYM

PROJEKT BUDOWLANY

Stacja prostownikowa trakcyjna trolejbusowa ,,Kielecka” wraz z liniami kablowymi

zasilajacymi 15kV, nn i trakcyjnymi
LINIE KABLOWE SN 1Z¥.ACZA SN

PROJEKT BUDOWLANY

Stacja prostownikowa trakcyjna trolejbusowa ,,Kielecka” wraz z liniami kablowymi

zasilajacymi 15kV, nn i trakcyjnymi

LINIE KABLOWE SN, LINIE KABLOWE TRAKCYJNE I LINIA KABLOWA
NN REZERWOWEGO ZASILANIA POTRZEB WLASNYCH.

PROJEKT WYKONAWCZY

Cze$¢ 1. Obliczenia obszaru zasilania stacji.
Czes¢ I1. Stacja prostownikowa trakcyjna trolejbusowa. Czes¢ elektroenergetyczna.

Tom 1
Tom 2
Tom 3
Tom 4
Tom 5
Tom 6

Opis, obliczenia i rysunki ogdlne
Schematy zasadnicze

Rozdzielnica $redniego napigcia - RSN
Rozdzielnica pradu statego - RPS
Pomiary rozliczeniowe

Telemechanika w stacji

Czes¢ II1. Stacja prostownikowa trakcyjna. Cze¢s¢ budowlano instalacyjna.

Tom 1 -
Tom 2 -
Tom3 -
Tom 4 -
Tom 5 -

Czes¢ IV. Kablowa

Budynek stacji. Architektura + konstrukcja
Instalacje wod-kan wewngtrzne i zewngtrzne.
Wentylacja

Drogi

Instalacje elektryczne

Tom 1 - Linie kablowe zasilajace 15kV
teczka 1 — Linie kablowe 15 kV zasilajace ztacza kablowe SN
teczka 2 - Linie kablowe 15 kV zasilajace stacj¢ prostownikowa
Tom 2 - Linie kablowe trakcyjne
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Tom 3 - Linia kablowa nn - rezerwowego zasilania potrzeb wlasnych
Tom 4 — Przebudowa przytacza telefonicznego

Czes¢ V. Przedmiary robot

Tom 1 -
Tom 2 -
Tom 3 -
Tom 4 -
Tom 5 -
Tom 6 -
Tom 7-

Urzadzenia elektroenergetyczne
Instalacje elektryczne

Budynek stacji

Instalacje wod-kan.

Drogi

Wentylacja

Linie kablowe zasilajace 15kV

Cze$¢ A Linie zasilajace ztacza SN

Teczka 1- Roboty kablowe
Teczka 2- Naprawa nawierzchni
Teczka 3- Renowacja zieleni

Cze$¢ B Linie zasilajace stacje prostownikowa

Tom 8 -

Tom 9 -

Tom 10 -

Teczka 1- Roboty kablowe

Teczka 2- Naprawa nawierzchni

Teczka 3- Renowacja zieleni

Linie kablowe trakcyjne

Teczka 1- Roboty kablowe

Teczka 2- Naprawa nawierzchni

Teczka 3- Renowacja zieleni

Linia kablowa nn - rezerwowego zasilania potrzeb wtasnych
Teczka I- Roboty kablowe

Teczka 2- Naprawa nawierzchni — nie wystepuje
Teczka 3- Renowacja zieleni

Przebudowa przytacza teletechnicznego

Czesé VI. Kosztorysy inwestorskie

Tom1 -
Tom 2 -
Tom3 -
Tom 4 -
Tom 5 -
Tom 6 -
Tom 7 -

Urzadzenia elektroenergetyczne
Instalacje elektryczne

Budynek stacji

Instalacje wod-kan.

Drogi

Wentylacja

Linie kablowe zasilajace 15kV

Czg$¢ A Linie zasilajace zlacza SN

Teczka I- Roboty kablowe
Teczka 2- Naprawa nawierzchni
Teczka 3- Renowacja zieleni

Czes$¢ B Linie zasilajace stacje prostownikowa

Tom 8 -

Teczka I- Roboty kablowe
Teczka 2- Naprawa nawierzchni
Teczka 3- Renowacja zieleni
Linie kablowe trakcyjne

Teczka I- Roboty kablowe
Teczka 2- Naprawa nawierzchni
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Teczka 3- Renowacja zieleni
Tom 9 - Linia kablowa nn - rezerwowego zasilania potrzeb wtasnych
Teczka I- Roboty kablowe
Teczka 2- Naprawa nawierzchni — nie wystgpuje
Teczka 3- Renowacja zieleni
Tom 10 - Przebudowa przytacza teletechnicznego

Czes¢ VII. Specyfikacja wykonania i odbioru roboét

Tom 1-
Tom 2-

Tom 3-
Tom 4-

OST Ogolna specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t
SST Wyposazenie elektroenergetyczne stacji i instalacje elektryczne

Teczka I- (Podstacje) Urzadzenia elektroenergetyczne
Teczka 2- Instalacje elektryczne

Teczka 3- Instalacja odgromowa

Teczka 4- Instalacja antenowa

SST Budynek stacji

SST linie kablowe

Teczka 1- Linie kablowe 15kV zasilajace ztacza kablowe SN
Teczka 2- Linie kablowe 15kV zasilajace stacj¢ prostownikowa., linie kablowe

trakcyjne i linia kablowa nn rezerwowego zasilania potrzeb wtasnych

Teczka 3- Roboty zwigzane z uktadaniem kabli

Tom 5-
Tom 6-
Tom 7-
Tom 8-

SST przebudowy przytacza teletechnicznego
SST. Przylacza i instalacje wod-kan

SST. Instalacja wentylacyjna

SST. Drogi
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow
liniowych pod rurociagi w gruntach

kat I-IV
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Strona tytutowa
Uwagi i decyzje czynnikdw kontroli oraz zatwierdzenia.

Spis zawartos$ci

o

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna — Linie kablowe
Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow liniowych

SPIS TRESCI:

WSTEP

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT
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1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru wykopow otwartych dla:
- linii kablowych 15kV zasilajacych,
- linii kablowej nn rezerwowego zasilania potrzeb wtasnych,
- linii kablowych trakcyjnych zasilajacych i powrotnych,
Linie kablowe uktadane beda w ulicach Kieleckiej, Slaskiej, Warszawskiej oraz Poznanskiej
w Gdyni.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot ziemnych dla budowy
linii kablowych 15kV zasilajacych stacje¢ prostownikowa, linii kablowej nn rezerwowego
zasilania potrzeb wlasnych oraz linii kablowych trakcyjnych zasilajacych 1 powrotnych

1 obejmuja:

wyznaczenie trasy linii kablowych,

wykonanie rowéw kablowych,

wykonanie podsypki obsypki i zasypki,

zasypanie rowOw kablowych z zaggszczeniem gruntu rodzimego,

wywoézka nadmiaru gruntu ,

Nk v

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami, "Przepisami
budowy urzadzen elektrycznych" wydanie IV — 1997 oraz z ,,Ogdlna specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru rob6t” — OST 00.00.00 — Czgs¢ VII, Tom1.

Okreslenia i pojecia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji technicznej oznaczaja:

Wykop - dot szeroko- i waskoprzestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dla urzadzen
instalacji podziemnych (rurociagéw, kabli itp.) oraz miejsca rozbidrki nasypow, watow lub
hatd ziemnych.

Wykop liniowy - wykop wykonywany na waskim lecz dlugim pasie terenu, ktorego
zasadniczym wymiarem jest dlugos$¢, np. przy uktadaniu rurociagéow, kabli pod powierzchnia
terenu, przy wykonywaniu torowisk linii kolejowej, ulicy lub drogi.

Wykop waskoprzestrzenny (wykop waski) - wykop o szerokosci dna rownej lub mniejsze;j
od 1,50 m i o dlugos$ci powyzej 1,50 m.

Plantowanie terenu - wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w projekcie
rzednych przez $cigcie wypuklosci i zasypanie zaglgbien o §redniej wysokosci $cig€ 1
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glebokosci zasypan nie przekraczajacej 30 cm, przy odlegtosci przemieszczenia mas
ziemnych do 50 m w robotach zmechanizowanych 1 do 30 m w pracy reczne;.

Glebokos¢ wykopu - odlegtosc¢ pionowa miedzy dnem wykopu a powierzchnig terenu
po zdjeciu warstwy ziemi urodzajne;j.

Wykop plytki - wykop, ktorego gigbokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3m.

Odkitad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie

wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwiazanych z tym obiektem.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia grun-tu,
okreslona wg wzoru:
gdzie:
IS= Pd/PdS
Pd - gestoséé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mglm®),

Pds - maksymalna gesto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
okres$lona w probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zaggszczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12 (Mglm”).

Grunt naturalny - grunt, ktorego szkielet powstat w wyniku proceséw geologicznych.

Grunt antropogeniczny - grunt nasypowy utworzony z produktow gospodarczej lub
przemystowej dziatalno$ci cztowieka (odpady komunalne, pyly dymnicowe, odpady
poflotacyjne itp.) w wysypiskach, zwalowiskach, budowlach ziemnych itp.

Grunt rodzimy - grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku proceséw geologicznych
(wietrzenie, sedymentacja w $srodowisku wodnym itp.); grunty rodzime sa zawsze gruntami
naturalnymi.

Rozr6znia sig nastgpujace grunty rodzime:
- skaliste,

- nieskaliste mineralne,

- nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy - grunt naturalny lub antropogeniczny powstaty w wyniku dziatalnosci
cztowieka, np. w wysypiskach, zwatowiskach, zbiornikach osadowych, budowlach ziemnych
itp.

Podloze - cz¢s¢ konstrukeyjna wykopu utrzymujaca przewod migdzy dnem wykopu a obsypka
lub zasypka wstgpna. W podtozu wyrdznia sig¢ gorna i dolna podsypke. W przypadku utozenia
przewodu na naturalnym dnie wykopu, dno wykopu jest dolna podsypka.

Grubos¢ warstwy zageszczenia - grubo$¢ kolejnej warstwy wypelnienia gruntem przed jej
zaggszcezeniem.

Glebokosé przykrycia - pionowa odlegtos¢ migdzy wierzchem rury a powierzchnia terenu.

Strefa utozenia przewodu - wypetnienie otoczenia przewodu obejmujace podsypke,
obsypke i wstgpna zasypke:

Zasypka wstepna - warstwa wypetniajacego materialu gruntowego tuz nad wierzchem rury.

Zasypka gitéwna - Wypehienie gruntem migdzy gorna powierzchnia zasypki wstepnej a
powierzchnig terenu, nasypu, spodem drogi lub spodem konstrukcji torow kolejowych.
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1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45000000-7 Roboty budowlane.
Klasa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Kategoria robdot:  45111200-0 Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow
liniowych pod rurociagi w gruntach kat. I-IV

1.6. Ogélne wymagania dotyczace robot

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢
z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace
robot podano w ,,0golnej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot"- OST
00.00.00.

2. Przed przystapieniem do robot Wykonawca zglosi fakt przystapienia do robdt do
uzytkownika w celu ustalenia czasu i zakresu rob6t oraz polecen na pracg lub nadzor.

3. W przypadku skrzyzowania z innymi urzadzeniami podziemnymi nalezy powiadomi¢ ich
uzytkownikéw w celu nadzoru, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktow gtownych obiektu oraz reperow, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geo-
dezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obslugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.6.3. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca begdzie:
a)utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow
1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych,
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a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dzialania.

1.6.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie- beda dopuszczalne do
uzytku.

1.6.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bgdacych
wlascicielami tych wurzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na terenie budowy i1 powiadomi¢ Inspektora nadzoru i1 wladze
lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wladze oraz
bedzie z nimi wspdipracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.6.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca musi przestrzegaé przepisOw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbad, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na bu-
dowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie umownej za wykonane roboty.

1.6.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania
potwierdzenia ich zakonczenia przez Inspektora nadzoru).

Wykonawca begdzie utrzymywa¢ wykonane roboty w niezmienionym stanie do czasu
odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrzymania,
to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej
niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7. Dokumentacja robét ziemnych

Roboty nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych opracowanych dla realizacji
konkretnego zadania.




. . cze$é/tom
. Szczegolowa Specyfikacja Techniczna Str.
Elektroprojekt® S.A. E 06.00.00 VII/4 t.3 8
Oddziat w Lodzi Kod CPV 45111200-0 Nr projektu: 7302/07
Stacja ,,Kielecka”

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW

2.1. 0gdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania, sktadowania podano w OST E
00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 2
2.2. Rodzaje materiatéw

2.2.1. Grunty - wymagania ogblne
Grunt uzyty do zasypki powinien odpowiada¢ wymaganiom projektowym, wg PN-B-03020.
Grunt ten moze by¢ gruntem rodzimym lub dostarczonym z zewnatrz, nie powinien by¢
zbrylony (zamarznigty) nie moze zawiera¢ gruzu, $mieci itp., co mogtoby uszkodzi¢ przewdd

lub spowodowac niewlasciwe zaggszczenie zasypki.

2.3. Sktadowanie materiatéw
Grunt wydobywany z wykopu powinien by¢ sktadowany po jednej stronie wykopu lub
wywieziony na odktad.

3. Sprzet

3.1. 0go6lne wymagania dotyczace uzytego sprzgtu podano w OST E 00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 3

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprz¢tu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostana przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

3.2. Sprzet do robét ziemnych
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sig
mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu do:

- odspajania 1 wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne,
koparki, tadowarki itp.),
- jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow (koparko-spycharki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),
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- sprzetu zageszczajacego (ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wilasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot ziemnych zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym w umowie.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1 innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport gruntow

Wybér srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materialu), jego objgtosci, technologii odspajania i1 zaladunku oraz
odlegtos$ci transportu.

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci uzgodnione nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone
odleglosci nie zostaty wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. Wykonanie robot

5.1. 0golne zasady wykonania roboét podane zostalty w OST E 00.00.00
"Wymagania ogdlne" pkt 5
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materiatobw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢- za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami 1 rzegdnymi okre§lonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora nadzoru.
Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu
1 wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawcg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.
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5.2. Metody wykonania wykopow
Wykopy moga by¢ obudowane, nie obudowane, ze skarpami, lub ze skarpami obudowane w

dolnej czgs$ci. Wykonuje sig je r¢cznie lub mechanicznie. Sposéb wykonania wykopdéw powinien

by¢ zgodny z projektem.

Wykopy otwarte nie obudowane o $cianach pionowych

Wykopy o $cianach pionowych bez obudowy mozne wykonywa¢ tylko w gruntach o normalnej

wilgotnosci, gdy nie wystepuja wody gruntowe, a teren nie jest obciazony nasypem przy

krawgdziach wykopu w pasie o szerokos$ci rownej co najmniej gigbokosci wykopu H.
Dopuszczalne gltebokosci wykopdw o $cianach pionowych w gruntach okreslonych wg PN-

86/B-02480 wynosza:

- w gruntach skalistych litych - 4,0 m,

- w gruntach bardzo spoistych zawartych - 2,0 m,

- w pozostatych gruntach - 1,0 m.

5.3. Podloza

Rodzaj podioza zalezy od rodzaju gruntu w wykopie i materiatu uktadanego przewodu.
Stosuje si¢ podloza naturalne, tj. nienaruszony grunt sypki i podtoza wzmocnione takie jak:
piaskowe, zwirowo-piaskowe, thuczniowo-piaskowe, betonowe, mieszane - zgodnie z
dokumentacja projektowa.

5.4.Zasypka wykopow
Warstwa ochronna zasypki

Uzyty material 1 sposdb zasypania przewodu nie powinny spowodowa¢ uszkodzenia
utozonego przewodu 1 obiektébw na przewodzie oraz izolacji wodoochronnej,
przeciwwilgociowej 1 cieplnej. Grubos¢ warstwy ochronnej zasypki strefy niebezpiecznej
ponad wierzch przewodu lub rury powinna wynosi¢ co najmniej 0,5 m. Materiatem zasypki
w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i kamieni,
mineralny, sypki, drobno lub $rednioziarnisty wg PN-86/B-02480. Material zasypki w
obrgbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ zaggszczony ubijakiem po obu stronach
przewodu lub hydraulicznie w przypadku zasypki materialem sypkim.

5.6. Zasypka przewodu

Do powierzchni terenu lub wymaganej rzednej powinna by¢ wykonana zasypka przewodu
przy zachowaniu zaggszczenia gruntu wedlug projektu. W przypadku nieokreslenia
wskaznika zaggszczenia powinien on wynosi¢ co najmniej 's=1.

W przypadku prowadzenia robot ziemnych w istniejacej drodze o nawierzchni ulepszonej i
trudno$ci osiagnigcia wskaznika zaggszczenia gruntu co najmniej =1,
nalezy zastapi¢ goérna warstwe zasypki wzmocniong podbudowa drogi.

Zaggszczenie gruntu uzytego do zasypki

Zageszczanie gruntu powinno by¢ wykonane warstwami. Kazda warstwa powinna by¢
zageszczona do wskaznika zageszczenia okreslonego w projekcie. Grubo$¢ warstw nie
powinna by¢ wigksza niz:

a) 0,15 m przy zaggszczaniu recznym,

b) 0,30 m przy zaggszczaniu mechanicznym.
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Uzyskanie prawidtowego zageszczenia gruntu wymaga zachowania optymalnej wilgotnosci
gruntu, okreslonej w PN-86/B-02480.

Wilgotno$¢ zaggszczanego gruntu powinna by¢ rowna optymalnej lub powinna wynosi¢ co
najmniej 80% jej wartosci. Odchylenie wskaznika zaggszczenia gruntu nie powinno byc¢
wigksze niz 2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podane zostalty w STE 00.00.00 "Wymagania

6.2.

ogolne" pkt 6
Badania i pomiary w czasie wykonywania robét

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow do odbioru wykopu ziemnego podaje tablica 4.

Tablica nr 4
Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 |Pomiar szeroko$ci wykopu Pomiar tasma, szablonem, tata o dtugosci 3 m ]
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 20 m
2 |Pomiar szerokos$ci dna wykopu
3 |Pomiar rzgdnych powierzchni
wykopu ziemnego
4 |Pomiar pochylenia skarp
5 |Pomiar rownos$ci powierzchni
wykopu
6 |Pomiar rownosci skarp
7 |Pomiar spadu podtuznego Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 20
powierzchni wykopu m oraz w punktach watpliwych
6.3. Badania do odbioru

- szeroko$¢ wykopu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +
10 cm,

- rz¢dne wykopu ziemnego nie moga rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych,

- pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10%
wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

- nierownosci skarp, mierzone tata 3-metrowa nie moga przekracza¢ + 10 cm.

6.4.Badanie wskaznika (stopnia) zageszczenia gruntu zgodne z norma

BN-77/8931-12

Badania wskaZznika zaggszczenia gruntu wykonuje si¢ przy uzyciu objetoSciomierza
piaskowego lub wodnego dla gruntéw o uziarnieniu dgO~20 mm, a przy uzyciu cylindra
(pierscienia) wceiskanego, dla gruntow drobnoziarnistych dgO~2 mm (gdzie dgO oznacza
Srednicg zastgpcza ziarna, ponizej ktdrej w gruncie zawarte jest wagowo 90% ziaren).
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Pobieranie probek gruntu do badania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-74/B-04452. Sa
cztery metody pobierania probek:

- pobieranie probek metoda wciskania/wbijania, w ktorej probnik rurowy lub szczelinowo-
rurowy zakonczony ostrzem tnacym jest wprowadzany w podloze statycznie (przez
weciskanie), dynamicznie (wbijanie) lub wibracyjnie,

- obrotowo-rdzeniowe pobieranie probek, w ktorym probnik rurowy zakonczony ostrzem
tnacym, przez obrot zaglebia si¢ w grunt 1 umozliwia pobranie rdzenia,

- pobieranie probek gruntu swidrem r¢cznym lub mechanicznym,

- pobieranie probek w postaci blokéw wycinanych rgcznie z szybika badawczego, szybu lub

sztolni albo z wigkszych gtebokosci za pomoca specjalnie wykonanych do tego celu
préobnikow z zastosowaniem metody wycinania.

Wskaznik zaggszczenia gruntu musi by¢ zgodny z przyjetym w dokumentacji projektowej
1 SST.

Czgstotliwos¢ badania wskaznika zaggszczenia gruntu nalezy poda¢ w SST.

7.0bmiar robot

7.1. 0g6lne zasady obmiaru robot podane zostalty w ST Kod CPV 45000000-7 "Wymagania
og6lne" pkt 7

7.2 .Jednostki i zasady obmiaru robét ziemnych liniowych

Jednostkami obmiaru sa:

- wykopy i zasypka - m’,

- umocnienie $cian wykopow - m?,

- wykonanie podtoza - m® (lub m? i grubo§¢ warstwy w m).

Objetos¢ gruntu mierzy si¢ w stanie rodzimym w zaleznosci od kategorii gruntu 1 gigbokosci
wykopu oraz poziomu zwierciadta wody gruntowe;.

Objetosé wykopu okreslona w m® jest iloczynem powierzchni przekroju poprzecznego
wykopu i jego dtugosci.

W przypadku wykopéw ze skarpami pod rurociagi, przy =znacznej dlugosci oraz
wystepujacych zmiennych przekrojach poprzecznych (zmiana szerokosci dna wykopu, zmiana
pochylenia skarp), ilo$ci robdt oblicza si¢ wtedy oddzielnie dla kazdego odcinka migdzy
poszczegdlnymi zmiennymi przekrojami.

Roboty ziemne dla wykopéw liniowych nalezy obmiarowa¢ w m dlugosci ukladanych
przewodoéw tacznie z wykonaniem umocnienia $cian wykopoéw, wykonaniem podloza pod
rurociagi oraz ewentualnym obnizeniem poziomu wody gruntowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru robét podano w ST E 00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 8
8.2. Kontrola i odbiér robét wykopowych

Przed przystapieniem do robdt montazowych sieci sanitarnych nalezy dokona¢ kontroli i
odbioru robot ziemnych, (zasadniczych i towarzyszacych). Kontrola ta powinna dotyczy¢:
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- zabezpieczenia terenu wokot wykopow z wolnym pasem wzdtuz wykopu,
- kata nachylenia skarp,
- zabezpieczenia krzyzujacych si¢ z wykopem urzadzen podziemnych,
- zejscia do wykopow,
- podtoza,
Odbioru robdt wykopowych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10725:1997 PN-EN
1610:2002.
8.3.0dbidér techniczny czesciowy
8.3.1. Przy odbiorze czgsciowym powinny by¢ przedstawione nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowg wydane przez wtasciwy terenowy organ administracji
panstwowej,
b) projekt techniczny przewodu,

d) dziennik budowy,

e) dowody uzasadniajace zmiany i uzupetnienia wprowadzone w trakcie budowy,
f) dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,

g) protokoty poprzednich odbioréw czgsciowych,

h) specjalne ustalenia uzytkownika (zleceniodawcy) z wykonawca robot, dotyczace
jakosci prac.

8.3.2. Badania przy odbiorze technicznym czesciowym
Przy odbiorze technicznym czg§ciowym nalezy wykona¢ nastepujace badania:

a) bezpiecznej odleglosci przewodu od budowli sasiadujacej - odlegtos¢ krawedzi dna
wykopu od $ciany fundamentu budowli sasiadujacej z wykopem mierzy si¢ z doktadnoscia
do 0,1 m i1 poréwnuje z odlegtoscia w dokumentacji projektowe;,

b) podtoza naturalnego - bada si¢ przez ogledziny zewngtrzne, ktére polegaja na
stwierdzeniu, czy grunt podtoza jest sypki i naturalnej wilgotnosci,

ci) dopuszczalnego odchylenia w planie. Pomiaru dokonuje si¢ z doktadnoscia do 0,01 m w
trzech dowolnie wybranych miejscach odleglych od siebie co najmniej o 30 m,

e) dopuszczalnych odchylen spadku (réznice rzednych podioza). Pomiaru nalezy dokonaé z
doktadnoscia do 0,01 m w trzech dowolnie wybranych miejscach odlegtych od siebie co
najmniej o 30 m,

Wyniki badan powinny by¢ wpisane do dziennika budowy 1 w protokole odbioru czgsciowego.

8.4.0dbior techniczny koncowy
8.4.1. Przy odbiorze koncowym powinny by¢ przedtozone nastgpujace dokumenty:
a) protokoly wszystkich odbiorow technicznych czgsciowych,

b) protokot przeprowadzonego badania stopnia zaggszczenia grunty po zasypaniu
przewodu.
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9. Podstawa ptatnosci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w OST E 00.00.00 ,,0golnej specyfikacji
technicznej wykonania i obioru robot”.

Rozliczenie robdt ziemnych 1 towarzyszacych moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu petnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okre§lonymi w
umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych.

Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych liniowych wystapi konieczno$¢ zabezpieczenia
ruchu kotowego i (lub) pieszego oraz wykonania robdt przygotowawczych i innych z nimi
zwiazanych to koszty tych robot obejmuja:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzoru i odpowiednimi instytucjami,
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,

e wytyczenie osi wykopu (przewodu) oraz ustalenie reperow,

e ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia, zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

e oplaty/dzierzawy terenu,
e przygotowanie terenu,

e konstrukcj¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatel,

e usuni¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Ostateczne rozliczenie pomi¢dzy zamawiajacym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu
odbioru koncowego.

Podstawa rozliczenia oraz ptatno$ci wykonanego i odebranego zakresu robodt stanowi
wartosc¢ tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci wykonanych
robot potwierdzonych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robdt. Ceny jednostkowe
wykonania robdt lub kwoty ryczattowe obejmuja:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

- obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

- wykonanie wykopow,

- wykonanie podtoza pod rurociagi,

- zasypanie wykopdw wraz z zaggszczeniem.

Ceny te obejmuja:

e robocizng bezposrednia,

e warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
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ubytkow i transportu na teren budowy,
e warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
¢ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Ceny jednostkowe, bedace podstawa ptatnosci, moga by¢ obliczane jako:

Ceny robo6t, w ktorych uwzgledniono koszty wszystkich robot tj. robot podstawowych, robot
towarzyszacych i1 robot tymczasowych.

Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.

Ceny jednostkowe robot nie zawieraja podatku VAT.
10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

P N-86/B-02480

Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntéw. PN-B-04452:2002
Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw. PN-B-04493

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu. PN-B-06050: 1999

Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoélne. PN-B-10736:1999

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociagowych kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania. PN-81/B-03020

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z p6zno zm.),

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177),
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z 2002 r. Nr 147,
poz. 1229),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627),

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr
204, poz. 2086).

10.3. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. -
w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespolow uzgadniania
dokumentacji projektowej (Dz. U. Nr 38, poz. 455).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie systemow
oceny zgodno$ci wymagan, jakie powinny speinia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w
ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U.
Nr 195, poz. 2011).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie Sposobow
deklarowania zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
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budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 14 pazdziernika 2004 r. - w sprawie
europejskich aprobat technicznych oraz polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych
do ich wydawania (Dz. U. Nr 237, poz. 2375).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Spolecznej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. - w sprawie
og6lnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
Nr 198, poz. 2042).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. - w sprawie szczegbdlowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).
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l. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwiazanych z odbudowa nawierzchni z brukowej kostki betonowej po
utozeniu:
- linii kablowych 15kV zasilajacych,
- linii kablowej nn rezerwowego zasilania potrzeb wlasnych,
- linii kablowych trakcyjnych zasilajacych i powrotnych,
Linie kablowe wyprowadzone sa ze stacji prostownikowej ,,Kielecka” i uktadane beda
w ulicach Kieleckiej, Slaskiej, Warszawskiej, Bydgoskiej oraz Poznanskiej w Gdyni.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robé6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z odbudowa nawierzchni z brukowej kostki betonowej 20 x 10cm grubo$ci 8cm
na podsypce cementowo-piaskowej z wypelnieniem spoin piaskiem oraz warstwy
odcinajacej z piasku grubosci 10 cm zaggszczonej mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa -ksztattka wytwarzana z betonu metoda
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoéch
warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami 1 z definicjami podanymi w OST
E-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4. — Cze$¢ VII, Toml.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45000000-0 Roboty budowlane

Klasa robot: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamento-
wania oraz wykonywania nawierzchni autostrad,
drog

Kategoria robot: 45233200-1 Nawierzchnie z brukowej kostki betonowej
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1.6. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$§¢ wykonania robot oraz za zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, SST i1 poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace
robot podano w ,,0gdlnej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt"- OST E
00.00.00.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST E-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa -wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowe] kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniona jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknieé, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rdwna 1 szorstka, a krawedzie kostek roéwne 1 proste,
wklegsnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowa kostke brukowa
o grubosci 60 mm. Kostki o takiej grubos$ci sa produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosza: — na dlugosci £ 3 mm, — na szerokosci £ 3 mm, — na
grubosci £ 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy,
grafitowy i brazowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okre§lone
w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. | Cechy Wartos¢

1 | Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co
najmniej a) $rednia z szesciu kostek b) najmniejsza

pojedynczej kostki 60 50
) Nasigkliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wigcej 5
niz

3 | Odpornos$¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg
PN-B-06250 [2]: a) pgknigcia probki b) strata masy, %,
nie wigcej niz) obnizenie wytrzymato$ci na $ciskanie w
stosunku do wytrzymalos$ci probek nie zamrazanych, %,
nie wigcej niz brak 5 20

Scieralnoéé na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1],
mm, nie wigcej niz 4
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3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej
Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.
Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowac

mechaniczne urzadzenia uktadajace.
Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostona z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymatoséci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone
sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w folig¢ 1 spina taSma stalowa, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Koryto pod nawierzchnig¢
Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z istniejacymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi. Wskaznik zaggszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz
0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okre§la inaczej, to nawierzchni¢ chodnika

z kostki brukowej mozna wykonywa¢ bezposrednio na podlozu z gruntu piaszczystego
o WP > 35 [6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Grubo$¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm.
Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny
mig¢dzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
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projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zaggszezeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchnig
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utozonego nawierzchni z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe
z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka
1 jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehié szczeliny materiatem do wypelnienia i zamies¢
nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji -moze
by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania ogodlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada aprobate techniczna.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa
i odpowiednimi SST.

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla: — glebokosci koryta:

— o szerokosci do 3 m: + 1 c¢m,

— 0 szeroko$ci powyzej 3 m: + 2 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych
i podluznych polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3
niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodnos$ci wykonania z dokumentacja projektowa oraz
wymaganiami pkt 5.5 niniejszej SST: — pomierzenie szeroko$ci spoin, — sprawdzenie
prawidlowosci ubijania (wibrowania), — sprawdzenie prawidtowos$ci wypetnienia spoin.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie réwnos$ci nawierzchni

Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tata co najmniej raz na kazde 150

2
do 300 m utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na
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50 m nawierzchni. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekraczac¢1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomoca niwelacji, biorac pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zatamania niwelety nie
moga przekraczac+ 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co
2

najmniej raz na kazde 150 do 300 m nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie
rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza+ 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostka obmiarowa jest m (metr kwadratowy) wykonanego nawierzchni z brukowej
kostki betonowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuje: — prace
pomiarowe i roboty przygotowawcze, — dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania, —
wykonanie koryta, — wykonanie podsypki, — utozenie kostki brukowej wraz z
zaggszcezeniem i wypetnieniem szczelin, — przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych
w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie §cieralnosci na tarczy Boehmego
2PN-B-06250 Beton zwykty

3PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnos$ci
5PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondéw i zapraw
6BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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l. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z odtworzeniem i pielggnacja zieleni
drogowej w zwiazku z budowa:

- linii kablowych 15kV zasilajacych,

- linii kablowej nn rezerwowego zasilania potrzeb wtasnych,

- linii kablowych trakcyjnych zasilajacych i powrotnych,

Linie kablowe wyprowadzone sa ze stacji prostownikowe;j ,,Kielecka” i uktadane beda
w ulicach Kieleckiej, Slaskiej, Bydgoskiej, Warszawskiej oraz ulicy Poznanskiej w
Gdyni.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwiazanych z:— zaktadaniem i pielggnacja trawnikdw na terenie ptaskim i na
skarpach,— przesadzeniem drzew i krzewow na terenie ptaskim i na skarpach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna -ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace ro§linom
prawidtowy rozwo;j.

1.4.2. Materiat rodlinny -sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych
1 wieloletnich.

1.4.3. Bryta korzeniowa -uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajacymi
ja korzeniami ro$liny.

1.4.4. Forma naturalna -forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami
wzrostu.

1.4.5. Forma pienna -forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona
w szkoélce z pniami o wysokos$ci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym
przewodnikiem i uformowana korona.

1.4.6. Forma krzewiasta -forma wtasciwa dla krzewoéw lub forma drzewa
utworzona w szkotce przez niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania
wielopgdowosci.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST E-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
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Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATRIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatéow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaé

nastgpujace charakterystyki: — ziemia rodzima -powinna by¢ zdjeta przed
rozpoczeciem robot budowlanych 1 zmagazynowana w pryzmach nie
przekraczajacych 2 m wysokosci, — ziemia pozyskana w innym miejscu

1 dostarczona na plac budowy -nie moze by¢ zagruzowana, przerosnigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najcze¢sciej wystgpuja w postaci gotowych mieszanek z nasion ré6znych
gatunkdéw. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad
gatunkowy, klasg, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolnos¢
kietkowania.

2.4.1. Drzewa i krzewy (do przesadzenia)

Sadzonki drzew i krzewdw powinny by¢ prawidlowo uformowane z zachowaniem
pokroju charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastgpujace cechy:

—pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,

—przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik,

—system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwinigty, na
korzeniach szkieletowych powinny wystgpowac liczne korzenie drobne,

—u ro$lin sadzonych z bryta korzeniowa, np. drzew i krzewow iglastych, bryla
korzeniowa powinna by¢ prawidlowo uformowana i nie uszkodzona,

—pedy korony u drzew i krzewow nie powinny by¢ przycigte, chyba ze jest to
cigcie formujace, np. u form kulistych,

—pedy boczne korony drzewa powinny by¢ rownomiernie rozmieszczone,

—przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,

—blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zaros$nigte, dopuszcza sig 4
niecatkowicie zaro$nigte blizny na przewodniku w II wyborze, u form naturalnych
drzew.

Wady niedopuszczalne:

—silne uszkodzenia mechaniczne roslin,

—odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

—§lady zerowania szkodnikow,

—oznaki chorobowe,

—zwigdnigcie i pomarszczenie kory na korzeniach i czg¢éciach naziemnych,

—martwice i pgknigcia kory,

—uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,

—dwupedowe korony drzew formy piennej,
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—uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowe;j,
—zle zro$nigcie odmiany szczepionej z podktadka.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu -N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed
zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystgpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:— glebogryzarek, ptugdéw,
kultywatorow, bron do uprawy gleby,— watu kolczatki oraz watu gtadkiego do
zaktadania trawnikow,— kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikéw,— sprzetu do
pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki).

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sa nastgpujace:—
teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,— przy wymianie
gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajna teren powinien by¢ obnizony w stosunku do
gazonow lub
krawgznikdw o ok. 15 cm -jest to miejsce na ziemi¢ urodzajng (ok. 10 cm) i
kompost (ok. 2 do 3 cm), — przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym
kraweznik powinien znajdowacsi¢2do 3cm nad
terenem, — teren powinien by¢é wyrOwnany i splantowany, — ziemia urodzajna
powinna by¢ rozécielona rowna warstwa i wymieszana z kompostem, nawozami
mineralnymi
oraz starannie wyréwnana, — przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowac
watem gladkim, a potem watem —kolczatka lub zagrabi¢, — siew powinien by¢
dokonany w dni bezwietrzne,

—okres siania -najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potlowy wrzesnia,

2
—na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg nal00 m ,
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chyba ze SST przewiduje inaczej, )
—na skarpach nasiona traw wysiewane sa w ilosci 4 kg na 100 m , chyba @e SST
przewiduje inaczej,
—przykrycie nasion -przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,
—po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyrdéwnania i stworzenia
dobrych warunkow dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito
przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego, —
mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu
podanego w SST.

5.2.2. Piclegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

—pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ okoto
10 cm,

—nastgpne koszenia powinny si¢ odbywac¢ w takich odstepach czasu, aby
wysokos¢ trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokoscilO do
12 cm,

—ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno by¢ wykonane z 1-
miesigcznym wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw
klimatycznych Polski mozna przyjaé pierwsza polowg pazdziernika),

—koszenia trawnikow w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywaé czgsto i w
regularnych odstgpach czasu, przy czym czgsto$¢ koszenia i wysokos¢ cigcia, nalezy
uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

—chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; $srodki chwastobdjcze
o selektywnym dziataniu nalezy stosowa¢ z duza ostroznoscia i dopiero po okresie
6 miesigcy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego -okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciagu roku.
Mieszanki nawozow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki
wymagane w poszczegdlnych porach roku:

—wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,

—od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,

—ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

5.3. Drzewa i krzewy
5.3.1. Przesadzanie drzew (krzewow) starszych

Konieczno$¢ przesadzania drzew starszych (istniejacych) wynika najczesciej tam,
gdzie prowadzone sa roboty budowlane na urzadzonych terenach zielonych.
Warunki przesadzania drzew starszych powinny by¢ okre§lone w SST i uwzgledniaé:
— gatunek drzewa (zgodnie z Decyzja Wydziatu Ochrony Srodowiska i Rolnictwa
Urzedu Miasta Gdyni znak UOE.JP.7635-202/07 z 06.09.2007r.),
— wiek 1 rozmiary drzewa,
— przewidywana mas¢ drzewa i ziemi tworzacej bryl¢ korzeniowa,
— warunki transportu przesadzanych drzew,
— warunki pielggnacji po przesadzeniu. Przesadzanie drzew starszych powinno si¢
zleca¢ wykwalifikowanej firmie.
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5.3.2. Pielggnacja drzew (krzewdw) starszych po przesadzeniu

Pielggnacja polega na nastepujacych zabiegach: — uzupetnieniu strat wody przez
staranne podlewanie, nie dopuszczajac jednak do nadmiernego nawilgocenia,
zwlaszcza na glebach cigzkich (grunty spoiste). Nie stosuje si¢ podlewania

w czasie chlodnej 1 wilgotnej pogody,

—ograniczeniu strat wody przez duze drzewa w czasie nagrzewania si¢ pnia i konarow
oraz dzialania wiatréw, poprzez stosowanie owijania pni i konarow (np. papierem
lub tkaninami) lub spryskiwania kory pnia i konaréw emulsjami (np. emulsje
parafinowe, lateksowe),

—uktadaniu $ciotki wokoét swiezo przesadzonego drzewa,

—usuwaniu chwastow.

5.3.3. Zabezpieczenie drzew podczas budowy

W czasie trwania budowy lub przebudowy drog, ulic, placéw, parkingdéw itp. w
sasiedztwie istniejacych drzew, nastgpuje pogorszenie warunkéw glebowych, co
niekorzystnie wptywa na wzrost i rozw9j tych drzew. Jezeli istniejace drzewa nie
beda wycinane lub przesadzane, to w SST powinny by¢ okreslone.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
pkt 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
—o0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
3

—okres$lenia ilosci zanieczyszczen(w m ),

—pomiaru odleglto$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

—wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielone;j
ziemi,

—ilo$ci rozrzuconego kompostu,

—prawidtowego uwatowania terenu,

—zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,

—gestosci zasiewu nasion,

—prawidlowej czgstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

—okresoOw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

—dosiewania plaszczyzn trawnikéw o zbyt matej ggstosci wykietkowanych zdziebet
trawy. Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

—prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin”),

—obecnosci gatunkdw nie wysiewanych oraz chwastow.

6.3. Drzewa i krzewy

Kontrola robot w zakresie sadzenia i1 pielegnacji drzew i1 krzewow polega na
sprawdzeniu:
—wielkos$ci dotkow pod drzewka i krzewy,
—zaprawienia dotkow ziemia urodzajna,
—zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa w zakresie miejsc
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sadzenia, gatunkéw i odmian, odleglosci sadzonych roslin,

—materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego,
pokroju, wieku, zgodnosci z normami: PN-R-67022 [2] i PN-R-67023 [3],

—opakowania, przechowywania i transportu materiatu ro§linnego,

—prawidlowos$ci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formy piennej
1 przymocowania do nich drzew,

—odpowiednich terminéw sadzenia,

—wykonania prawidtowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,

—wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew i1 krzewow,

—zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola robot przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow dotyczy:

—zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa,

—zgodnosci posadzonych gatunkéw 1 odmian oraz ilosci drzew 1 krzewow
z dokumentacja projektowa,

—wykonania misek przy drzewach i1 krzewach, jesli odbidr jest na wiosn¢lub wykonaniu
kopczykow, jezeli odbidr jest na jesieni,

—prawidtowosci osadzenia palikéw do drzew i przywiazania do nich pni drzew (paliki
prosto i mocno osadzone, mocowanie nie naruszone),

—jakos$ci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow i kwietnikéw z roslin jednorocznych,
dwuletnich 1 wieloletnich (oprocz roslin cebulkowych i r6z),

—szt. (sztuka) wykonania przesadzenia drzewa lub krzewu oraz roslin cebulkowych i r6z
na kwietnikach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST E-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty wuznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji
wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST E-00.00.00
,», Wymagania og6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Jednostka obmiarowa jest:
2

—m (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow i1 kwietnikdw z roslin jednorocznych,
dwuletnich 1 wieloletnich (oprécz roslin cebulkowych i 16z),
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—szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub krzewu oraz ro$lin cebulkowych i
ro6z na kwietnikach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i1 krzewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.



